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1. Simulink®
OuWl intégré à MATLAB pour
la modélisaWon de systèmes hybrides.
Par ex. ConcepWon de contrôleurs pour les véhicules 
autonomes.

ObjecBf :
Définir une sémanWque opéraWonnelle.

2. SYNTAXE : SK-MODÈLES

3. QUELQUES TYPES DE BLOCS

4. SÉMANTIQUE EXACTE
1. Décomposition en intervalles ;
2. équations différentielles sur les sous-intervalles ;
3. opérations discrètes aux changements d’intervalle.

5. SÉMANTIQUE APPROCHÉE
Soit !" la précision numérique souhaitée 
et !# la précision temporelle souhaitée.
1. Recherche du prochain pas de temps :

pas d’intégration d’ODE45 + franchissements de seuil.

2. Calcul des nouvelles valeurs :
application d’ODE45 ;
approximation linéaire pour les retards continus.

6. CONCLUSION/PERSPECTIVES
S’il existe une trajectoire exacte, alors sous des 
hypothèses raisonnables (à déterminer) on peut choisirles
valeurs de précisions (numérique et temporelle) pour que 
la trajectoire approchée soit aussi proche que souhaitée 
de la trajectoire exacte.
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