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1. Simulink®
Outil intégré a MATLAB pour

2. SYNTAXE : SK-MODELES

la modélisation de systemes hybrides.
Par ex. Conception de controleurs pour les véhicules 0 1O
autonomes. Y’ )I Y A 2
Objectif : 1 —ko Bo Bs By
Definir une sémantique opérationnelle. B, ) s
3. QUELQUES TYPES DE BLOCS
>0
A\ b (N 4§ 1} L AR | BT
SineWave Add Integrator | UnitDelay TrDelay Switch
Signaux d’entrée 0 2 1 1 1 3
Signaux de sortie 1 1 1 1 1 1
Discret ? X X X v X X ou v
Type de retard imm imm inf POS POS imm
Parametres {f, A, ¢,b} {vo} {0,v0} {r,vo} {s,0}

4. SEMANTIQUE EXACTE

1. Décomposition en intervalles ;
2. équations différentielles sur les sous-intervalles ;
3. opérations discretes aux changements d’intervalle.

6. CONCLUSION/PERSPECTIVES

S’il existe une trajectoire exacte, alors sous des
hypotheses raisonnables (a déterminer) on peut choisirles
valeurs de précisions (humérique et temporelle) pour que
la trajectoire approchée soit aussi proche que souhaitée
de la trajectoire exacte.

5. SEMANTIQUE APPROCHEE

Soit €y la précision numerique souhaitee
et &7 la précision temporelle souhaitée.
1. Recherche du prochain pas de temps :
pas d’intégration d’ODEA45 + franchissements de seuil.
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Non-Standard Semantics of Hybrid Systems Modelers [Benveniste et al, 2011, Journal of
Computer and System Sciences]

Integrating Simulink into the model-checker Cosmos [Barbot et al, publication

prochainement]

g1 = IlCXt.,j_nt (t,j_, O’Q)

2. Calcul des nouvelles valeurs :
application d’'ODE45 ;
approximation linéaire pour les retards continus.
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