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SVA	  
Simulation	  pour	  la	  Sécurité	  du	  Véhicule	  Autonome
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AUTOMATISATION	  
Level 4

AUTOMATISATION	  
Level 5

SANS  
CONDUCTEUR

AUTOMATISATION
Level 2

AVEC  SUPERVISION

AUTOMATISATION
Level	  3

SANS  SUPERVISION  
(TEMPORAIREMENT)

SANS  SUPERVISION
SUR  UNE  PARTIE  
D’UN  TRAJET

Les	  niveaux	  d’automatisation	  OICA
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Evènement	  Redouté
Système

Evénement	  Indésirable
Client	  Potentiellement	  

Sécuritaire	  

Au	  conducteur	  de	  gérer	  l’environnement

Enjeux	  « Safety »	  du	  VA

Le	  futurLe	  passé

Trois	  enjeux	  
• La	  maîtrise	  de	  la	  complexité
• Le	  dysfonctionnel	  
• Le	  fonctionnel	  sûr	  
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Interprétation	  de	  l’environnement	  

Source	  :	  PSA
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SVA	  projet	  de	  R&D	  de	  4	  ans	  à	  l’IRT	  SystemX
Les	  partenaires	  du	  projet	  SVA

5

5

Partenaires	  industriels	  Grands	  groupes	  et	  PME	  
(support	   financier,	  en	  technologies	  &	  compétences)

Partenaires	  académiques
(support	  scientifique)	  

etc.  

Coordination  avec  

L’un  des  projets  de  R&D  issu  
du  plan  NFI  « Véhicule  autonome »
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Finalité	  et	  démarche	  
On	  déploie	  un	  processus/méthodologie	  SdF que	  l’on	  adapte	  au	  VA	  à	  l’aide	  d’outils	  

et	  une	  plateforme	  que	  l’on	  construit	  et	  que	  l’on	  valide	  

Adaptation	  et	  validation	  d’une	  méthodologie	   (T2)	  

Construction	  et	  validation	  d’outils	  et	  d’une	  plateforme	   (T3)
Fourniture	  des	  éléments	  pour	  les	  outils	  et	  la	  plateforme	  (T5	  à	  T10)	  

Via	  1	  ou	  2	  cas	  à	  définir	   (T4)	  

t
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Objectifs	  et	  activités	  en	  cours	  
OBJECTIFS	  

Aide	  à	  la	  construction	  de	  
l’argumentaire	  de	  sécurité

Aide	  à	  la	  
conception	  

Aide	  à	  la	  
validation

Aide	  à	  la	  démonstration	  
des	  objectifs	  de	  sécurité	  

Modélisation	  des	  capteurs

Model	  Checking

Simulation	   fonctionnelle,	   fonctionnel	  
sûr,	  dysfonctionnel

Simulation	  
comportementale	  

Gestion	  
des	  cas	  
d’usage

Analyse	  
en	  boîte	  
noire	  M

ét
ho
de
s	  

O
ut
ils
	  

Analyse	  
des	  autres	  
domaines	  
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Approche	  par	  simulation

Propagation

Détection	  de	  
l’environnement	  
capteurs,	  carto,	  …

Communications	  
Véh – infr
Véh – véh

Perception

Contrôle	  du	  véhicule
Logiciels	  et	  
actionneurs

IHM	  fonctionnelle
Interface,	  

monitoring,	  …

Conducteur

Environnement

Situation

Mission

Perturbations

Décision

Lo
gi
cie

ls

Fautes

Fautes

Fautes

Fautes

Fautes
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Plateforme	  de	  simulation


