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SVA

Simulation pour la Sécurité du Véhicule Autonome
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Source : PSA
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AT ey SVA projet de R&D de 4 ans a I'IRT SystemX
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L'un des projets de R&D issu
du plan NFI « Véhicule autonome »

Confidentiel 5



Wty eiele Finalité et démarche

S ll Ste m x On déploie un processus/méthodologie SAF que I’on adapte au VA a l'aide d’outils

" IO RECHRERCHE

TEEHMOLOMUE et une plateforme que I’on construit et que I'on valide

Adaptation et validation d’'une méthodologie (T2)

Construction et validation d’outils et d’'une plateforme (T3)
Fourniture des éléments pour les outils et la plateforme (T5 a T10)

Confidentiel 6



S t X Objectifs et activités en cours
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INSTITUT DE RECRERCHE OBJ ECTI FS
TECHNOLOGIQUE

Aide a la construction de  Aide a la démonstration Aide a la

Aide a la
I'argumentaire de sécurité des objectifs de sécurité

conception validation

Simulation fonctionnelle, fonctionnel
sar, dysfonctionnel

Gestion

e Simulation Analyse Analyse
d’usage noire domaines

Méthodes
Outils
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T DR Approche par simulation

qutemx

INSTITUT DE NECHRERCHE
TECHNOLOGNUE
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| INSTITUT DE NECHRERCHE

TECHNOLOGNUE

MATLAB
SIMULINK fkanan)
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S I Test Model
e FMU for Test Test Scripts
Co-Simulation Automation
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